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Etude d’une chaine d’information
Support : robot Moway

Pré requis (I’éléve doit savoir):
- Savoir utiliser un ordinateur et un appareil de mesure classique

Programme

Objectif terminale :
L’éleve doit étre capable de décrire les caractéristiques de la chaine d’information d’un systéeme

Materiel

- Systeme étudié
- Ordinateur

Rappel

ETUDE FONCTIONNELLE Energie

Ordre ou consigne pour la
partie opérative

Consigne de I'opérateur

>

Information pour l'utilisateur

>

Information mesurée

Chaine d’information

L'information mesurée est prise sur la partie opérative, la matiére d’oeuvre.
La consigne provient d’un pupitre (pédale d’accélérateur pour une voiture)
L'information apparait sur le pupitre (tableau bord pour la voiture)
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ANALYSE DETAILLEE
On peut découper cette chaine en plusieurs blocs fonctionnels.

Coder et
traiter

Acquerir RN —*4 Restituer

Transmetire

DEFINITION

Acquérir

Cette fonction est chargée de mettre en forme des informations issues du systeme piloté, de
I'opérateur ou d'une autre chaine d'information, afin d'effectuer le traitement adapté.
L’'information peut venir du systéme (capteur) ou de I'opérateur (pupitre).

Restituer
Dans certain cas le signal de sortie a besoin d’étre modifié afin d’étre restitué.
Exemple : convertisseur analogique numérique

Coder et traiter
C’est ce qui va permettre de traiter I'information provenant des capteurs ou du pupitre et de la
transmettre ou d’envoyer des ordres. Cet élément peut étre cablé ou programmé.

Transmettre

C’est la fonction qui va permettre de transmettre le signal entre la fonction acquérir et une
interface (valise de diag etc).

Il faut qu’il soit adapté en fonction du signal
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Travail demandé

e Terminer I’analyse fonctionnelle du systéme (robot moway)

Energie

Chaine d’information

e Envous aidant de la nomenclature ci-dessous et le document du robot Indiquer dans le tableau
les éléments correspondant aux fonctions.

Acquérir coder Restituer transmettre
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e en vous aidant de la nomenclature, entourer de différentes couleurs en fonction de leur
fonction, les éléments ci-dessous.
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Nomenclature
Electroni c=
Dlescription hvlan ufacturer hanufacturer Code Units
PCH double-sided FR-4 1.6mm ICISA - 1
¥tal 16 He +£20ppm 12pF (253 .2mm) Epson Towa. §1EDODOZ1001914 16 hdhz 9.0p 10ppm 1
Transceptor RF 2GHz4 Mordic Semi TRANSC.UEB2.0, MCU 1
& Tranzistor HPH Fairzhild BICE18-40 1
= LED DED3 Kingb right KPG- 16080 BC-D0 1
w USB Connectar OURIN BHES-A04C3 0B MEA 1
= -
Plaztic Parts
Description hitar ufcturar TGN otUrer Lo Linits
Polycarbonate Superior Part SunOn e N top 1
Paolwzarbonate inferor part Sundn pendrive bottorm 1
Polycarbonate USH protection Sundn pendrive cap )l
Electroni c=s
Descrption hdan ufacturer hianufacturer Cade Units
PCH double-sided FR-4 1.6mm ICISA 1
Hal 16MHz +-G0ppm HC49smd (2.8 Crmac IDOLF A6 1% 1
= Transceptor RF 2GHz4 Mordic Semi NRF24L01-REEL? 1
§ Connector Sambec Samtec TSht108-01-L-SH-ATR )l
Bxtraz
Descrption hdanu fcturer hianufacturer Cade Units
CE Sticker TYCO ELECTRONICS TEAIEE 1
ESD Bag ERMASON 715873 1
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Elactranica
Descrption Mt ufacturer hiariu @eturer Lode Units
Line IR “ishay CH7o z
Switch Knitte r switch hhdAS 228-T 1
Drive r motor bosfet comp MyP Fairchild FOCE3IZ1C CadE =
FPocelerometer Freescale b7 55 1
TRT HFH Fairchild BCE 17 H0MTF 13
Light Sensor £oago APDS-000Z-021 1
Fototransistor de IR Sharp PT100MFORF 4
Connector Ski0 1mm JET Bhil2 B-5R55-TH 3
Quartz Crystal 12hiHe HOK MNEG0320GA12.000 1
i crophone cul ChiC-5042PF-AC 1
Buzzer OB 102-1264-6-N0O 1
Bachk Pipe Dialight Corp. 515-1049F 2
Connectorfernale smd Oupiin 2043-1X-05G00DATR 1
Connector &male mini-ush Dlupiin B063- BOSCO0DDBET 1
Fins fip ShiD OUPIN 2215- 203 GOOO NS 1
E “Joltage Regulator icrochip TC1262-3.2308 1
o PIC1ZFETH0 hdicrochip PIC18F&6J50T-PT 1
Opergtional Amp. hdizrachip hCPEO04-15T 1
Operational Amp. icrochip MCPEODT RT-1OT 1
PIC1GFEET hdicrochip PIC1GFGETT-55 1
Batt Charger hdicrachip MCP?3531 T-20CKOT 1
MOSFET P Fairchild BS584-7-F P-CHMO S-FET 0,134 500 2
o= HTC 0205 A HB1ZKD0103KBE WTCOS0S 10k 10°% 1
= ihite Led 05 R 0651 10-A5367 WHITET 10 mod 1
g Phd Optopipes Fotozenzor Bizintek PIPE-44-0f 1
= Led Red 90° Kingbright EPAZ010-EC 4
Leds PIPE Red 1206 Kingb right KP-32165URC 1
Leds Infrared ShiD Kingb right KPA3010-F3C )
Ledz PIPE Green 1206 Kingb right KPC-32165GC 1
IR encader Kingbright KRCO11 2
Led PIPE back Red 0805 Kingb right KPHChi-201 SURCE 1
Led PIPE trasero verde 005 kingbright KPHCW-2MZEGCK 1
Battery 3, 7w- 230msh EBB LIPTOZO0300 1
FCH double side 1.6 FR4 ICI5A 1B othd AP-xx 1
Electronicz
z Dnﬂtion hdan utcturar I'u'IanuEﬁ-:tturer Code Lnit=__|
g PCH double-side FR41.6mm ICI3A ANnEctar 1
= Fototrans stor IR Sharp PT 100hd FOR P 4
- Connector 90° OUFIN 2011-1708 GOOLB ]
Conn ector fmals OUFIH 20431708 GO0 S A z
Plaztic Part=z
w Description han utcturer hanu Beturer Code Units
==¢ ABS chasis 43 Bizintek chaziz 43 1
W ABS Inframojo delantaro Bizintek Infromo jo-delanterz 1
3 P& Inframojo trasero Bizirtek nframojos tras 1
E ABS Tapa superior Bizintek TOP 45 1
= AHES Tapa Inferor Bizirtek TAPA 1
Steel Ball Luiz Aparicia Steel Ball. 309 G 1

e Pour chaque fonction donner le nom et les caractéristiques d’un élément

Acquérir




Restituer

transmettre

718
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Etude fonction acquérir

sur la maquette indiquée par le professeur, relever le signal de sortie du capteur température
(tension de sortie en fonction de la température)

Indiquer le type de signal (expliquer la réponse)

Sur la maquette indiquée par le professeur, relever le signal de sortie du capteur inductif régime
moteur (fréquence du signal en fonction fréquence moteur)

Indiquer le type de signal (expliquer la réponse)



